


１．システム概要

　!"#$%は&'&(を構成する電子リング、陽電子リング、)*リング、+

)*,-.リングの４つのリングへ入射をしている。
　各リングで行なわれる物理実験が効率的に進められるように+

&'&(の電子リングと陽電子リング、)*リングへほぼ同時
（パルス毎）に入射をしている。+

　ワイヤースキャナシステムは、これらの入射ビームのプロ+

ファイルを測定するのに用いられている。



２．/"012%$##10の場所

-+3"01 (+3"01 4+3"01 5+3"01

/"012%$##10装置



３．既設システムの問題点と解決策

（１）CAMACシステムの老朽化

　問題点

　　メンテナンス・保守が困難となっている

　解決策

　　CAMACシステムを止めてVMEシステムを導入　　

（２）ビームデータの区分化が困難

　問題点

　　データ収集機能において、複数同時入射中のビームデータ
を区分する事が容易に行えない

　解決策

　　イベントシステム（VME）を導入



４．既設システム構成①
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C 
P 
U

G 
P 
I 
B

CAMAC 
SERIAL 

INTERFACE

VME 
CAMAC 

INTERFACE

CAMAC SYSTEM

C
T
R
L

S 
C 
L 
R

C 
S 
A 
D 
C

D 
A 
C

GATE 
GENERATOR

PULSE MOTOR 
CONTROLLER

DIGITAL  
MULTI-METER

BEAM SCANNER SYSTEM

STEPPER MOTOR 
DRIVER

PULSE MOTORS PMT

HIGH VOLTAGE 
POWER SUPPLY

Potentio-meter

GATE Pulse

PMT 
 output

Pulse feedback
Control 

signal

Power 
 output

Control & data interface

Position (Voltage) 
 Feedback

Control signal

High voltage

Control LAN



４．既設システム構成②

DIGITAL MULTI-METER 
Agilent 34970A



４．既設システム構成③

PULSE MOTOR CONTROLLER 
PM4C-05 



４．既設システム構成④

VME機器

①CPU：PoweCore6750
②CAMAC I/F：VSD2992
③GPIB I/F：GPIB-1024
④RAS：

① ② ③ ④



４．既設システム構成⑤

NIM機器

①HIGH VOLTAGE POWER SUPPLY

①



４．既設システム構成⑥

CAMAC機器

①CSADC
②DAC
③SCALER
④CREATE　CONTROLLER

①② ③ ④
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５．新システム構成①

VME SYSTEM (EPICS IOC)
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５．新システム構成②

LAN/GPIB 
Agilent E5810A



VME機器

５．新システム構成③

① ② ③ ④ ⑤ ⑥

①CPU：MVME5500
②RAS
③DAC：PVME-323
④SCALER：V004

⑤CSADC：V005

⑥EVR：EVR230-RF



６．新規開発内容

（１）新4)6ボードの制御+
　　4)6：787'99::+
　　.;<2：8=/>0?@ABC（4.D42.対応）+
　　')E42FGBHIBHJBH（%>KL$%M2-対応）+

（２）各87'機器のデバイスドライバ、デバイス
サポート開発+
　+24-!'.N42-54N5-4N'8.+

（３）!-ODP)E(の制御+
　パルスモータコントローラ、デジタルマルチメータ　+



７．既存システム改造内容

（１）パルスモータコントローラ制御+
　　　)1$?位置に対するゾーン制御を行う+

（２）データ収集機能+

　 　2-5が収集するデータのフォーマットへイベントO>Bを付加。+



８ ．+)1$?位置に対するゾーン制御

従来：一定の速度にて2%$#していた。+
今回：原点復帰後、７つのゾーンに分けて速度制御+
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９． おまけ（2-5による計測結果画面）


